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CARGA / DESCARGA DE LA PLATAFORMA

Verificar la buena aplicación de las instrucciones de seguridad relacionadas con 
la bandeja de transporte antes de la carga de la plataforma y asegurarse de 
que el conductor del medio de transporte esté informado de las características 
dimensionales y de la masa de la plataforma (ver capítulo CARACTERÍSTICAS).

Al cargar la bandeja, la plataforma debe encontrarse en posición transporte:

- Contrapeso cara a la rampa (contrapeso por encima de las ruedas directrices 

de la plataforma) (Ver 1 - INSTRUCCIONES Y CONSIGNAS DE SEGURIDAD;  

referencias 1 y 2).

- Mástil recogido

- Es posible levantar el pendular para no tocar el suelo, pero no se aconseja 

efectuar ningún movimiento de traslación con la cesta excesivamente 

levantada, mantenerla en la posición más baja posible durante las maniobras 

(peligro de caídas o de golpes, ver 1 - INSTRUCCIONES Y CONSIGNAS DE 

SEGURIDAD).

 Asegurarse de que la bandeja tenga las dimensiones y la capacidad de carga 
suficientes para transportar la plataforma. Verificar igualmente la presión de 
contacto en el suelo admisible de la bandeja en relación con la plataforma.

CARGA

- Bloquear las ruedas de la bandeja de transporte (Fig. B - Ref. 1).

- Fijar las rampas de carga a la bandeja de manera que se obtenga el ángulo 

más reducido posible para montar la plataforma.

ESTIBAR LA PLATAFORMA

- Fijar los calzos en la bandeja por delante y por detrás de cada neumático de la 

plataforma.

- Fijar igualmente los calzos en la bandeja en la parte interior o exterior de cada 

neumático.

- Estibar la plataforma sobre la bandeja de transporte con cordajes o cuerdas 

suficientemente resistentes Ref. tanto en la zona delantera como en la trasera 

pasando los cordajes por los anillos de eslingado en el chasis (Fig. D).

DESCARGA

No descender en ningún caso de un camión en marcha adelante (contrapeso 
hacia delante por encima de las ruedas directrices), la débil adherencia de las 
ruedas traseras hace que el frenado pierda efectividad.

Adaptar la velocidad de traslación de la plataforma controlando esta velocidad 
con el manipulador de traslación.
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